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'PRISES ET COMMANDES

1 - Lecteur de disquettes. _

2 ~ Connecteur male de raccordement,

3 - Connecteur femells dé raccordement,
4 - Contrdleur de disquettes. e
§ - Alvdoles de positionnsment. '

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

P mation :

s Contréleur de disquettes

COFFRET i Métallique.

DIMENSIONS : L156-H.35-P 290 mm,
- MASSE 1 0,8 kg

o Lecteur de disqueties.

COFFRET : Méralfique.

DIMENSIONS : L158-H.75-P. 320 mm.

MASSE 1 3.3kg

Particuiarités slectriques du lectaur de disquettes

ALIMENTATION : Secteur 220 V - 50 Hz.

CONSOMMATION : 85 mA
{moteur an fonctionnamant),

Caracréristiques techniques

NOMBRE DE TETE
D'ENREGISTREMENT/LECTURE  : 1

TEMPS O'ACCES PISTE A PISTE  : 26 ms.

TEMPS DE STABILISATION
SUR UNE PISTE

: 20 ms,

8 - Pieds de positionnement.
7 - Lavier da verrouiilage.

8 - Boitier d'extension.
"9 - Interrupteur marche-arrit.
10 - Prige femelie secteur.

VITESSE DE ROTATION

DU MOTEUR : 300 tr/mn.
PRECISIONS DE LA

VITESSE 4%
FLUCTUATIONS INSTANTANEES

DE LA VITESSE 1 2%

- CODAGE DES DONNEES : Simpie densité a modu-

lation de fréquencs,

DISQUETTES UTILISEES : Type 5 pouces. « soft
sectoring » @3 13 cm.

NOMBRE DE PISTES : 40 :
Catalogue du c¢ontsnu
du disque {Directery} sn
piste 20.

CAPACITE : Formatde (formar IBM
18-gecteurs/pista).
~ par disquette
80 k octats.
- par piste :
2048 actets.
- par secteur:
128 octers. .

VITESSE DE TRANSFERT: 125 000 bits,/s.
- 15825 octets/s.

R

S

T



"

Y

A

Il - DESCRIPTION

L'eansemble contréleur 'at'_ lacteur de disquettes est
‘constitué de deux parties distinctes :

- Le contrfleur de disquettes : CD 90.015.
"= Le ou les lecteurs de disquetites : UD 90.070.

Le contrdieur de disquettes peut commander jusque.

quatre lecteurs,. |l se présenta sous la forme d'un
beitier plat et rectangulaire relié par une nappe de 28
fils & un- boftier d'extension se raccordant 4 l'unité
cantrale.

Le lectour se présents sous la forme d un boitier de
mémes - dimensions: que le contrdleur et {yi. est
connecté par simple ancliquetage.

La lisison électrique contrdleur-iacteur s'sffectus par
Yintermédiaire d'un circuit imprimé dépassant sous la
mecanique. du lecteur et se. branchant _dans le
connectaur en regard sur le contrdieur, '

DESCRIPTION. DE
L'ELECTRONIQUE (Fig. 1)

Plating interconnexion
Plating logigue -

LECTEUR DE
DISQUETTES

Platine lacturs/éeriture

CONTROLEUR DE
DISQUETTES

Platine contrdleur

1. Contréleur:
La contréleur comprend deux circuits imprimss ;

- La platine contréleur situde dans le boitier placé
sous ies meécaniques,

~ La platine interface s;tuéa dans le boitier d'exten-
sion.

2. Lectaur:

Le lecteur est constitud de gquatre circuits impri-
mds

- Platine ahmentat:on

- Platine interconnexion {liaison lacteur-iacteur ou
lecteur-contréleur).

- Platine logigua {commande des moteurs et logi-

que).
- Pletine lecture/dcriture.

TQ7-TO7.70 - MQB

-~ SELECT 2

~ DIRECTION

Le contréleur est lintarface entre I'unitd centrale et
les mécaniques des lectaurs de disquettas. H recoit
ses informations directement du. bus dJu micro-
ardinateur et fournit aux lacteurs les mgnuux néces-
saires & leur fonctionnement :

- SELECT 1

, ) | .
- SELECT 32 Signaux de sdlection des lacteurs

~ SELECT 4.

La mécanique poesédant deux moteurs, Ies com-
mandes suivantes sont nécessaires ;

- MOTCR ON. ' ) commands de mise sn marche duy
' moteur d'entrainement.
. _ impulsions de «stepx pour la-
- STEP moteur pas a pes.

commande de direction de !a téte
par le moteur pas a pas

Alimentaticon

Exin
Fig. 1 -

D'autre part, le lecteur de disquettes avant pour réie
de lira et d'écrire des informations sur le disque, pn
trouvera :

- READ DATA  informations issuaes du disque et

mises en forme.
- WRITE DATA signaux 3 écrire sur le disque.

- WRITE GATE validation de |'dcriture.

Enfin, un certain nombre de détecteurs implantés sur
la mécanique fournissent :

- INDEX signal informant le¢ contréleur du passage
du trou d'index devant la fenitre de la
disguette.

- WRITE PROTECT protaction an dcriture.
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La figure 2 montre le schéma synoptique de l'enssmble _ -

AACCORDEMENT AU LECTEUR SUPERIELR
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CONSTITUTION D'UNE 'DISQUETTE

Les disquettes utilisdes par le Iecteur sont de type
. «SOFT SECTORING » 5,25 pouces. Leur. diamatre

-ast égal & 13 cm et elles possddant un trou d'index.
~ Celui-ci sert de référence géométrigue pour chaque
piste st parmet de vérifier la vitesse de rotation de la
disquette.

40 pistes concentriques contenarit chacune. 16 sec-

teurs de 12E octets psuvent &tre géréas

La .capacité totale est ‘donc 18x128x40 - 5Ot

81 820 bits ou BO k octets. -

ENREGISTREMENT DES boNNr'-:E's |
Les données. enregwtréas sur la’ disquetite sont

codéss de maniére & &tre fac:lernent écrites et déco-
dées par le contréleur,

Le type de codage utilisé ast iencodage « simple
- densité » § modulation de fréquence appelé encors -
~ encodage « simple densité » type double fréquence.

T —
] b . 1

- - Fig.2

- Le principe en est e suivant:

Au repos la ligne de transmission est.au niveau 1.

Un bit de donnée correspond & .une impuision néga-

tive (3 zéro} si la donnde est 3 1. H n'y :a pas dimpul-

~sion pour les bits de nivesu 0. Les -données sont
" imercalées dans des cellules de bits d’horioge.

‘L'ensemblé de ces bits {données et horloge) est

représenté a e figure ci-degsous. Chaque donrée (bit

&1 ou &.0) est donc précédée d une impuision d'hor-

loge. .
' -'INFORMAT-IONS"A ENREGISTRER
1 ' 0 1
T 1 I
| 1 ! I I
} 1 | x I I
] | 1 | 1 [
- [ ' % )
DI |H H{ D} |H

Fig. 3
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LECTEUR DE DISQUETTES
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LECTEUR-ENREGISTREUR DE DIS-
QUETTES (voir schéma synoptique
pages 11 538)

1 - CARTE LOGIQUE

Elils comporte '
- L'électronique de commmancds des motsurs.

- Les circuits d'interface entrs les. Iignes issues du
contréteur et la platine supportant |'dlectronique de
la téta enregistramant-lecture.

Ls isctaur de disguettes est sdlectionné par le signal

DRIVE SELECT actif a {'état bas. Ce signal permet la
transmission des informations issues de. |z médca-
nique vers le contréleur via la carte d'interdonnexion
et inversement. La circuit ICO8 recoit ainsi, les

signaux de détection d'index (IDX) mises en forme.
par lo trigger IC10, de protection en écriture (WP)

Vinformation de- lecture des donndes {READ DATA)
en provenance de la itdte d'enregistrement-lecture.

Inversement, |'autcrigation d‘écriﬂ[ﬂﬁ'ﬁ'rﬁm
et 'information 3 enragistrer WRITE DATA, arrivent -

du contréleur via la carta d'interconnexion et sont

transmises 3 la platine d'enregistrement-leg¢ture par’

les circuits 1C0S, 1IC10, IC11. -

L2 mécanique posséde deux moteurs nécessltant 193"

signaux suivants:

- IGTOR ON mise ent marche, du. moteur d'entrai—- :

nement.
- STEP (PAS}. :
Pour le mo-

- DIRECTION {direction de la téte), teur pas 4 pas

qui -dépiace la

téte d'snregis-
trament lectu-
re.

Las moteur pas 4 pas nécessite deux pas {correspon-
dant chacun 4 una rotation de 7,5° du moteur) pour
passer d'un dtat stable sur une piste de (a8 disquette
au suivant. C'est la rdle des cirguits suivants:

= 1C13 boitier comportant des bascules 0.

La pramidre, qui vaiide le signal de pas STEP (entrée
D1) commande par sa sortis Q1 'ensembie des deux
monostables [C18. :

Cas monostables rebouciés entra eux via leur porte
d'antrée, générant lss deux pas nécessaires au pas-
sage d'un dtat stable 3 un autre.

Las sorties de ces monosgtables, zinsi que la sortie Q2
de la saconde bascule D de IC13 (bascuie validant le
signal de DIRECTION pendant 'impuision de STEP)
sont transmises aux bascules O (IC18) st aux circuits
« ou exciusif » {IC14). Ces circuits fournissant les dif-
férentes phases (@a, Pa, Pc, Jo} de commande du
moteur PAS 3 PAS,

TO7-TO 770 .- MOE

IV - PRINCIPES GENERAUX DE FONCTIONNEMENT

niveau =0V,

Lorsque les niveaux @c et @p sont identiques, la sor-
tie 8 du circuit «ou exclusify IC14 (signal
ONTRACK) davient nulle. Dans ca cas, |e rebouclage
des deux monostables IC16 cesse: lé moteur pas
pas se trouve dans un dtat stabie et la téte d'enregis-
tramsnt-lecture aest positionnéde sur une pista. Le
diagramme das tamps ci-contre montre les différents
signaux en sortie de monostables, du circuit « ou
axclusif » at des phases @c et @p dans le cas ou la
téte se déplace de 'extérieur de la disquotte vers le
centre.

Le tableau ci-dessous regroupe tes niveaux 3 obtenir
sur les lignes @a, Bs; @c et Po par rapport A la
masse, pour positionnsr 1a i6te d'enrejistrement-
lecture sur ung piste détarminde.

— 9 T 2 oo
POSITION|(oRANGE) {MARI?IONI JAUNE) | (NOIR}
1 o 0 1 1

.2 1 1 o 0

niveay 1= 12 V.

La position 1 correspond & un état stable du moteur
pour les pistes de numéro pair: 0, 2, 4....38.

la position 2 ast relative aux pistes :Ja numére
impair: 1,3, 5.....39.

Sous contréle BASIC I'accds. 4 une pists paut s'offec-
tuer en ytilisant [a fonction DSKIS de syntaxe
DSKIS {N* de lecteur, N* de piste, secteur),

Le programme suivant permet e positionnement de
la téte d'enregistrement-lecture $ur une piste souhai-
tés ot sffectue la lacture du secteur indiqu:.

18 INPUT P
20 AS = DSKIS (D, P 2} /effectue la lecture du
deuxidme sectaur de la piste P du lacteur &..

Le signal ONTRACK (sortie 6 du circuit s QU exclu-
sif »} a8t dgplement utilisé en sdcuritd ivterne afin
d'dviter touts dcriturs intempestive lorscue Jja téte
d’anregistrement-lectura st entre deux pistes d'une
disquette. Pour cala, ONTRALCK ast appiicud en 8 de

-1C09. Ca signat au niveau 1 lorsque la téte est entre

deux pistes entraine la point 13 de ICCY, WRITE
GATE, au niveay 1 d4galement, n'autorisiant aucune
deriture de donndes.

l : ez /7
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2 - PLATINE INTERCONNEXION.

Cette platine assure |3 transmission des infqrmation_s
issues du contréleur de disguettes vers les lecteurs.

Elte comprend égaiement I'dlectronique de décodage
des lignes de sélection de lecteur ainsi que les cir-

cuits. de commande du moteur d'entrainement., Le
montage des platines intarconnexion est représentd
ci-dessous :

Connecteur CINT 2 COI'."‘IEC(EU_I‘ CINT 2

Lactewr 1

Lecteur @

Platines
d'interconnexicn

Platine
Contréleur

Fig. 5

CINT 1 est le connacteur rdatisé par le circuit impri-
mé- st dépasse du lecteur de disquettas par
la-dessous.. '

" CINT 2 est le connectsur fixé sur ie dessus de la.
carte. || racoit le connectaur CINT 1 du lec-

taur supérieur.

L'ensembie des informations fournies par le contré-
ieur sont transmises du connecteur CINT {1 vers le
connectaur CINT 2.

Seuls les fils SELECT 1 A 4 sont dévids: le fil
SELECT 1 de CINT 1 est en regard de SELECT 2
au niveau de CINT 2. 1l en o8t de méme pour !as liai-
sons SELECT 2 et 3 (vair figure 6). :

SELECT 7

Sélection Lecteur 1

interc

“u
- Lecteurgd
Contrdieur
Platine

234 Fig. 8

La ligne SELECT 1, point 18 du connectsur CINT 1,

est utilisde par toutes les cartes cC'interconnection
pour la sélaction d'un lacteur. Ainsi ‘e fil SELECT 2

issu du contrdieur est réuni a la lignn SELECT 1 du

deuxiéme lecteur par fa carte d'inter;onnexion et un -
décalage identique ast effectud pour les sutres lac-

teurs. SELECT 1 est appliqué & l'entrée D de la

bascule {C18 qui stocke cette information sur ls front

montant du signal de sdiection S retardé par les

inverseurs IC17 ot la cellule RE7 - C15,

Les sorties de IC18 servent:

-~ A gélecter le lecteur: signal DRIVE SELECT,

- A commander le monostable redécienchable 1C19
qui fournit la commande MOTOR ON au moteur
d'entrainement et MOTEUR X au cantréleur.

Le monostable IC19 évite touts comenande inutile du
moteur d'entrainement 4 chaqus séle:tion du lacteur.
En offat:

Le moteur d'entrainement du lectaur Joit atteindre sa
vitessa nomingls de rotation avant toute lecturs. ou
écriture, ce qui prend une seconde, A chaque sélac-
tion du lecteur, i@ moteur est lancé ot son état est
connu par les lignes MOTEUR 1 A 4. On testa donc
I'état du moteur avant chaque accas ce qui évite
d'axécuter le programme de lancement du motsur
quand ce n'est pas ndcessaire. Le monostable $tant
redéclenchabie, il est relancé A chaqua sélection pour
§ secondes, Les fils MOTEUR 1 A MOTEUR4 ont le
méme décalage que les fils SELECT - & SELECT 4.

Il a8t possible da commander [ motsur d'entraine~
ment en utilisant sous contr8le BASIC linstruction
POKE. Sachant que la boftier de séection des.lec-
teurs U15 {voir contréisur de disquettes) est adres-
sable entre SE7D8 & SE7DY, écrire .

POKE $HE7D8, T commanda ls moteur d'entrai-

. nement du lectousr N*@,
Toutefois la bascule D, IC18 conservznt I'information
SELECT 1 de f'entrée D, le motsur ne tourne plus
pour toute nouvells commande.

Pour cela, on crde un « bistable » de commande en
ramenant 4 @ Finformation stockés précédemment:
le programme est le suivant en sélectionnant par
exempie le lecteur N°1 {(voir également en | du para-
graphe sur le contrdlaur),

1@ POKE &HME7DS, 2
20 POKE &HE708, @
33 GOTO 19

On peut ainsi contréler toute ia chaine lacturs, la téte.
4tant au repos, toujours au contact du disque.




WRITE GATE
4 de CNRW

T

WRITE DATA Horloge  Donnge {1)  Horloge

Donnée (D)

Horloge

Donnée (0}

Horloge

s

L u

i |
|..—4“5 . | :
. [ !
' . ! ] ] i
Courant conducteur
coliecteur _— )
T05 0 .
|
i ! i
i | [
Courant conducteur
collecteur " S —)
T06 O
! f I
Champ 0 ' |
magnétique
sur le disque —— e e e e - ——— —— S
Tension de
-sortie téts
Sortie

"-amplificateur
différentiateur

- ICo

Sortie

comparateur

b . e e . S e — -

e mma -

point 7 de ICO2 .

I Entrée
“monostable 1
point 4 de ICO6

Sortie
monostable 1
point 7 deI1C06

'_z_ps__

-Sortie bascule D

e — el m——- —

I
point 9 de ICO3 I _ I
: |
{ | .
| : .
Sortie donndes - _ |
point 10 de 1C06 1 | [ 1 11

PRINCIPESR CENERAUY BE EONCTIORNNEMENT IV/& I

Fig. 7

et

ha

Y Y OY (M

()

SN M Y O

£ £y £y

£y

£y & €

'l



D0

,,
-’

o O 0O O

O

O O o 0 o O 0

O

®

O

'3 - PLATINE LECTURE/ECRITURE.

Elle regroupe les circuits de lecture des signaux issus
de la téte do enregsstrement—lacture ot les circuits
d dcriture. _

CANAL D'ECRITURE

Les donndes 2 'enre?istre_r sur la disquette sont
notées . . A chaque impulsion de cas

donndes correspond une. variation de. flux au niveau
de [a téte d'snregistrement.

|CO3, bascule D, divise par deux. Ses sorties Q, Q ali-

mentent chagque enroulement de la téte. par l'intermé-

diaire deg transistors TOS et TO6. Ceci permet d'in-

varser le transistor conducteur 4 chaque impulsion de-

donnde et par suite le-courant dans: la. téte d'enregis-
trement. Las informations stockdes sur fa disquette le -
sont donc sous forme de transition de champ magné—

taque.

Les transistors TO9 et T10 participent 3 I'effacement

latéral des bords de la piste magnétique évitant ainsi
toute diaphonie inter-piste, .

‘WRITE GATE autorise |'éctiture: en alimentant TO5
et TO6 par {'ensemble TO7, TO8.

Le diagramme das.temps en figure 7 montre, en écri-
ture, les relations de phase entre chague impulsion
da donnée 3 stocker et le champ correspondant sur
la disquette, 1

CANAL DE LECTURE

‘En fonction lecture, las snroulements. da |a t8ts four~

nissent une tension différentislle amplifide par les
transistors TO1 a TO4. Les signaux issus de ces
amplificateurs sont ansuite traités par des circuits de
filtrage -constituds par ies celiules- L1, 13, C2, C3, L2,
L4, Ces filtrea passe-bas suppriment tout bruit rési-
dusl de fréquence supdrisure 3 500 kHaz.

Linformation de sortie de filtre est différentide par
I'amplificateur HF ICO1T et appliqude & un compara-
tour (ICO2} pour mise en forme,.

Las monostables qui suivent {IC08} servent de cali- .
bration, Voir an figure 7 le diagramme das temps des
oscillograrmnmes en diffdrents points des circuits..

CONTROLEUR DE DISQUETTES
{voir schéma synoptique-
pages 1111 3 4)

1 -~ PLATINE CONTROLEUR

Carta piatine regroupe les circuits suivants:
—~ Séparateur de danndes :UJOS a4 U1
-~ Sslection des adrasses  : U02,U03, UD4, U14

- ROM U186
- Séiaction das lacteurs :U1S
- Contrdleyr de iacteur : Uo1

T kA PR LY PN R S A 1A R P A NI P R A A L IV /:

UGC1 est un circuit intdgréd spdcialisé permettant de
contrbler une ou plusieurs mécaniques de lecteur
sous gestion d'una. ROM, circuit U173, contenant le
programme contrdleur et de formatage.

Ce programme permet:

- le formatage d'une disquette.
~ |l positionnement da [a téte sur une piste.
- la lecture d'un secteur.

- |'deriturs d'un secteur.

Cas boltiers sont sélectionnds an acresse par ien-
semble des circuits combinatoires U022, UO3, UQ4,
U14 réalisant un décodeur d'adresses.

e adresses SEGGJT 4 SE7BF pour la ROM.

e adresses SE7DG A $E7D7 pour le contrdleur.

e adresses $E7D8 A SE7DF pour ] boi‘t:er U185,
sélecnonnant las Iectaurs

~ Catta sélaction paut s'effectuer per programmes

BASIC. en utilisant t‘instmctiqn POKE. Ainsi écrire
10 POKE &HE7D8, @ : POKi¥ &HE7DS, 4
23 GOTQ. 18 _

(4 g'écrivant @1Q@ en base 2) sélestionne le- troi-

- sidme lectaur {voir fig, 8},

‘Ca programme crée wun bistabis Ja- cornmande
SELECT 3 passant successivement clu niveau @ au
niveau 1 puis ayu. niveau @

_ o SELECT 1
Do.f._l ¢|0]1 '—-33' |
' SELECT 2
D1 i0l0i1i0
Tl SELECT 3
pzioj1iolo
TETTTT SELECT 4
pil1|0l0710 :
SELECTION DES LECTEURS.
Fig. 8
SOpamiur _:dc donndas:

Il _a_pour réle, & partir des informations de lecturs
ﬁ-EAB DATAde: .

- Décoder et rendre ces informations inteiligibles
pour le contrdleur.

- Tenir compte des variations de vitosss du moteur
d'entralnement.

Les. informations READ DATA. nous 'avong vu plus
haut, possadant les données entrelacdas avec les bits
dhorloge {voir figurs 9). Le séparateyr de données
davra fournir au contrdleur UOT, 4 partir de READ
DATA, deux signaux:

- RDT signal data.
Slgnal d'entrée sous formse, non pus d‘umpul&lOn,
mais de niveau.

- DCK data dock,

Signal d’horlcge. de forme carrde, dont les: fronts -
{montants et descendants) validont RDT. Les
niveaux de RDT doivent 4tre stabias pendant les
transitions de DCK. .
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Exemple théorigue de signaux nécessaires au
contrileur .

H= B Informations
Horioge 4 enregistrées
o= UL e
Donnde A of A E( e 91: ETA
'Data oot : : e RDT
1 1 1 b 4 1
] A
Data Ciocc 3 I { — DCK
Fig. 9

L'étage d'entrée du signal de iscture READ DATA
est congtitué des deux bascuies D du boftier UO7,

Etage d’entrée :

Sortie
82 (uo7)
'-—-—-"'J Holrloge
READ
READ AMM
DATA 2 Veo |
. ‘Fig. 10

-Le'signsl d’horisge (1 = 4 MMz} de la saconde bascule
‘o8t fourni par le multivibraterr commandé en tension
Ut ' _ . '
A chaque front montant de READ DATA on cbtient
on sortie Tz (UO7} une impuision négative {voir figure
11). Ce signal est utilisé par tous les autres circuits

du montage aéparateur. .

READ DATA
Entrée C7 .

aw ]

-0

Q1 {U07)

4MHz C2

Q2 (voy)

. Pour une vitesse de rotation correcte du ‘moteur d'en-
trainement, les impulsions de -READ 'DATA arrivent
périodiquemnent toutes les 4us. Pour assurer un-foenc-

tionnement correct du contrbieur.en cas de variations -

de vitease, une boucle de phase est utiiisée. Colle-ci
88t constitude de deux: compteurs 4 bits {LJOS et
U09) a chargement paralidle, d'un comparateur de
phase (U10) pilotant en tension un oscilleteur VCO
{U11} {voir le schémsa synoptique de cette partie
dans le synoptique compist page Ill/1 & }11/4).

Seize périodes d'horioge de fréquence 4 MHz, soit
4us, permettant & chacun des comptaurs d'accomplir
un cycle complet, correspondent & une période du
signal READ DATA pour des données & 1.

Le compteur UO8 est chargé & la valeur 9 sur le front
montant de READ DATA per lintermédiaire de la
commande de chargement T: (U07).

ke compteur UOS compte quant & Wi toujsurs par
16,

Les sorties TC de chacur de ces comptecrs (sorties
hautes iorsque le compteur accompiit scw cvole
complet} sont connecides sux deux entrées gi compa-
rateur de phase U110,

Si des fronts arrivent périodiguemant toutes ies Aps,
le compteur UOS est chargé toutes les 445 & Ia
valeur §, valeur identiqgue & celle qu'ii stte:nt & ce
moment,

Au bout d'un tour compiet des compraurs, les phases

des sorties TC sont identiques ; la sortie dy compe-
rateur de phase ne rmodifie pas la frégquence dv VCO
qui est de 4 MHz,

Si un front arrive pius t6t, le compteur UO8 va atre
chargé pius 14t donc sa période sera plus courts.

Un déphasage intervient au niveau du comparateur:
la fréquence du VCO augmente. Lz sortie Q) (poids
27} du compteur U8, connectée aux diages ce aortie
UO5 et UOB bascule plus t61. Le signal Qs, qui valide
sur son front montant DCK et sur son front descan-
dant RDT, rend donc ces informations correcies pour
le bon fonctionnement du contréieur.

Le schéma de i‘étage_ de sortie est le suivant: .

(22 {Ug7)
. -Q3 {Uos!
- v—
U3
) 2
7L DCK Uos |,
x Q1 CifE
Dilvisaur par 2 : :
R Fig. 12

Linformation représentative d'un bit de donaée ou

-1 -d'horioge, 8z {U07) eppliguée & V'entrée de mise 3 1
~ {SD) de UOE met au niveau haut s& sortie O {UDB).

“—'l . Fig. 11

Catte sortie est l'entrde D2 de s seconde tascule,
entrée qui est-donc_au niveau 1 s'il existe une impul-

sion @z (UO7).  ~ . . .
. La.sortie Q: (UQB), soit RDT est transmiss par le

front montant de I'horloge Q. (U08). '

- On voit donc sur le diagramme des temps ci-dessous

que las informations DCK et RDT ne peuven: chan-

‘ger d'état gimultanément ce qui -est indispensable

pour'le bon fonctionnernent du contrdleur UQ1t

bit horloge bit data bit horloge
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2 - PLATINE INTERFACE

Les circuits composant cette platine ont pour fone-
tion d'adapter les signaux des BUS de donnédes et
d'adrasses du microprocessaur de ['unité centrale 3
ceux de la nappe la reliant & |8 platine contrdieur.

Les circuits U1, U2, U4 sont des portes non iniver—
souses a collecteur ouvert. U3 .est un ciftuit «

vers » bidirectionnel ; la commande de sers de trans- i

fert s'effectus grace 3 la figne R/W (1 du bott:er u3).

@ sur R/W Sens P1 vers P2
1 sur R!W Sens P2 vers P1.

DIAGRAMME DES TEMPS DE LA PLATINE CONTROLEUR (Fig. 14)

b

‘chargement du
compieur & 9

Etat du J

compteur U{08}. 9ABCDE_F012345673_

Horioge 4 MHz

chargernant du
compteur & 9

_ABco_EPo_1_234se7a

DATA _ﬂ | L
az (uon) k() - -
\I .

Q3 (Uos)

Q1 {Uos) .g

T

READ DATA : est composé de callules formées par:
« systématiquement 1 impuision négative d'horlage.
» gntre 2 impulsions d'horioge, 1 impulsion négative

pour un bit de donnde a 1, pas d'impulsions pour
un bit de donnéa 4 @. '

TG 7-TO 71.70 - MOB

DCK signal d'horloge fourni au contréleur JO1

» chaque front sert au boitier UO1 A valider état

présent sur la ligne RDT.

RDT signal data.
e validé par le contréleur sur un front rontant ou
descendant de DCK

| asr /



)

S chargement du
) compieur 4 9

'S

'_9_5 v £€21043008V68.9Svezt04d430D)

) © . CTBFGEMEN U1
- compteur 4 9

ziod3d54av

—F
i

3

YOO O OO DD D DD D) DO

f“\\l .
P

C (. O 06 C 6 O O



DD

O Q O

V - SCHEMAS DE PRINCIPE - CIRCUITS IMPRIMES
LECTEU'R DE DISQUETT_ES ' | |

PLATINE INTERCONNEXION
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TABLEAU DES SEMI-CONDUCTEURS
, L QP01 A OPOB I OPOY 2 OPOE
REPERES SCHEMA, 153 POZ | Yy fmiun 20me eersion
SEMI-CONOUCTEURS
GERES

MC MC
7§12CT | 7806 | NA0O1 | MR854

SEMI-CONDUCTEURS {5FC2812)
OE REMPLACEMENT | EC
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12| £TEER 12
.
FRITEPROTEC: i 8§
17t MWDER 7
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ET CONDITIONS DE MESURES

LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

Wmcm des plutines.

Papints e raccordements P CONMECIRULS,
Point de reccordements par Fis soudis.

l-ﬁmmnmnhﬁnurmlum ’

mac un voltmiire de 40KV,

Temions sharmnutives )
lecieur contrdlur de disquettss on position vailky,

MC7805C
MC7812CT

CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE INTERCONNEXION
_(Céré elements)
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e Dlirnivetion des platines. BROCHAGE
T o e DES SEMI-CONDUCTEURS -
—@— :Foints de raccordements par fils soudés. : ' .
B\' 1 Tonsions cONtinurs relewdes par rapport & b masse g
#vic un voltmites de d0KE/V ) f
lecteur contrdaur oe disquettes an poustion veile, d
1: ps
| CON SN74LS 14N
TABLEAU DES SEMI-CONDUCTEURS SNTALS 14N
AEPERESSCHEMA | IC17 | 118 | ici SN741S122N
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DE REMPLACEMENT | _
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_ CIRCUIT IMPHIME DE LA PLATINE ALIMENTATION 2e version
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CIRCUIT IMPRIME
BROCHAGE DES SEMi-CONDUCTEURS DE LA PLATINE LOGIQUE

(CHLé dléments)

U
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§

SN74LS221 N
SN74LS75N

CE

2N2222P

e

LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

e élimitation des platines. e s
-t} : Point de raccordements par connecteurs, = % ,
—@-— : Points de raccordements pay fils soudés, g ¥ }
4 1y
E:L : Tensions continues relevées par rapport & la masse L&
- avec un voltmétre de 40k52/V PUN
lscteur contrdlaur ds disquiettes en position veille.

“F /7



PLATINE LECTURE ECRITURE

CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE LECTURE ECRITURE (Caté éléments)

w
jAp131
el TIMT P

(K]

i
| ° i
|
; E
@ i
e A h
T-ifh-_ —
‘e
| : J
i []
; s
1 i =
i
; AL :
: d 7S - \
: i /lf/,/ i NS il
: : LY T o
; q wresaie : . Py
’ u i pi g e 3
. EE]
! 1 » ER I ME I
i{ _ = s 20
| § LED VERTE | | | LED ROUGE
'{ N Ny
i BROCHAGE DES SEMI-CONDUCTEURS .
! LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES
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}_ E g B % 5 : Détimitation des platines.
' g . .
' 'E . ) 1: gc c? -‘E— : Points de raccordamants par conr sctaurs.
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" SN74LS14N SFC231iDC 2N2907P avec un voltmatre de 40k{2/V L

i SN 74 LS 74 AN tectaur contrdlaur de disquettes &1 position veills,
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VI - CONTROLES ET REGLAGES

1 - REGLAGE DE LA FREQUENCE DE L'OS-
CILLATEUR bU CONTHOLEUH

Conditions de régiage IFlg 15]

- Brancher une slimentation régulde d'environ 4,6 V
sur la base du trangistor TO1 de la carte contrdleur
de manidra & avoir 4V en entréde 12 du bomer'
oscillateur U11.

- Brancher un fréquencemétre en sortie 8 du bol‘trer
U1,

CARTE CONTHOLEUR .
Alim, rdgulée

Fréqummw B“’ T01 486V
4 MHz
C 0t

1- réglaoe 4MHz -
Réglage : : '

- Régler le condensateur alustable CO1 pour obtenir

en sortie une fréquences :

2. - POSITIONNEMENT DU MOTEUR PAS
_APAS .
Matédriel néceasairs :

Fig. 15

- Un oscilloscope avec antrée de synchromsatlon-

extérieure et deux sandes.
- Une disquetts: étalon de test SA 124 (ALIGN-
MENT DISKETTE).

"= Une disqustta BASIC DOS TO7 ou MOE selon ie

cas.
- Un tournevis cructfom\e TORK 10-PAT.

Condiﬂona de gglage

- Raccorder 'oscilloscope équipd d'une sonde + 10

an sortia. 7 ou 8 de Yamplificateur différentiateur

ICO1 implantd sur |a platine lacture-écriture du lec-
teur de disquettes. (platine située sur ls dessus de
ia mécanique),
" L'oscilloscope sera synchronisé en « extérieur » sur
le frant ndgatif du signal d'index &u point 4 du cir-
cuit IC10 [platine « carts logique »}.
~ Sensibilitds : 300 mV/div. en vertical.
20ms/div. en horizontal.
PLATINE
LECTURE-ECRITURE

connecteur,
tite

PLATINE LOGIQUE

CSCILLOSCOPE
O 7101
Synchro. 13 ““'.Eﬁza‘tﬂ

extérisura gy W3 visualiser

Fig. 16

Réglage :
- Charger, 4 I'aide de la disquette DOS, la BASIC
D03 TO7 ou MOB dans i'unitd centrale.

- La disguatte DOS dtant toujours dans ls lecteur,

positionner a ['aide du programme B8ASIC ci-
dessous, la 18te d'enregistrement-lecture sur ls
pista 18,

Pragramme :

AS = DSKIS (@, 18, 2)’ positionnement an piste

18. Lacteur 3.

- Aprés exdcution de ce programnmse, et par suite du

positionnement da {3 t8te en piste N° 16, insdrar 2

ia piace de la disquertte DOS, |2 disquetts 4taton ge

test SA 124 dans le lscteur.

- Lancer la moteyr d'sntrainement A laide du pro-
gramme ¢i-dessous |
19 POKE RHETDS, 1
23 GOTO19

POKE &ME7DSB, 2

]
|| - ey e MM e PRy PEEE ko e b el g \I. /! I

Fig. 17 .

- Desserrer las vis da- flxatlon A st B du. motaur pas
3 pas et le positionner de fagon 3 obtenir une éga-
lité des ampliitudes t a» ot « b » dass la tolérance
suivante :

Fig. 18

3 - TEMPS D'INDEX
Matériet ndcessaire ;

= Un oscilloscops double voies avec antrée de syn-
chronigation extdriaurg et trois sondes,
~ Une disquette BASIC DOS T07 ou MOB selon
'unité centrale;
~ Une disquette §talon de tast SA 124,
= Un tournevis cruciforme.’
Conditions de réglage (Fig. 18):
- Raccorder l"oscilloscope comme auit
s Vois |: Signal d'index au point 4 de IC10 {pia-
. tine « carta logique »}.
"o Voie |l Signai de lecture au point 7 ou 8 de
ICC1 {platine lectura~écritura).
« Synchronisation extérieurs: Signal dindex au
point 4 de 1C10 (platine « carte logique »).
Sensibilité horizontale : 30 us/div.
Réglage

-~ Prépositionner ie support@) du capteur d'index en
position médiane.

. = Charger, 4 'aide da la disqustte D3JS, |ls BASIC

DOS TO7 au MOS dans I'unité centrale,

- La disquette DOS étant toujours dans le !sctaur,.
positionnar a4 l'aide du programme BASIC ci-
dessous, -la té8te d'esnregistrement-ecture sur |a
pista 1. - '

Programme '

AS « DSKIS (&, 1, 2} positionnement en piste 1,

Lecteur @

— Aprés exdcution de ce programme ot par suite du

positonnemant de (3 t4te on pista N 1, insdrer 3 Ia




place de |a disquette DOS, Is disguette dtaion de Conditions de réglags :

test SA 124 dans le lecteur. » - Charger & Vaide de la disqustte DOS le BASIC i
— Lancer le moteur d'entralnement ¢ Vaide du pro- DOS TO7 ou MO5 dans !'unitd centrale.

gramme ci-dessous : ~ La disquette DOS étant touours dans.le lectsur,

19 POKE & HE7DE, 1: POKE & HE7DSE. & positionner & !'mide du programme BASIC ¢

28 GOTO 18 oessous, la téte d'enragistrement-lecture su- |a
- Positionner e support @ du capteur dingdex afm piste @,

" d'obtenir un temps t; ' Programme :

100us < t < 300 us] typigue t =200 us AS = DSKI S (B, @, 2)’ positionnement en piste 3.
' Lacteur @.

SIGNAL D'INDEX I -~ Aprés positionnement, retirer la disquette DOS

puis couper alimantation du lecteur.
I - Dégager du chassis du lecteur, la carte lecture-

SIGNAL DE LECTURE : I‘ + écriture efin d'svoir accés 8 la vis de réglage (uide
1 " __la butée du support de téte.
e Fig.20 Réglage
4 - EQUILIBRAGE DES GAINS DE L'AM. - Aprés avoir desserrer la vis (A), positionner ‘sn-
‘PLIFICATEUR 1CO1 sembile (B} pour obtenir un jeu de 0,5 mm par rap-

Le réglage PC1 situé gur Ia carte lecture-écriture per- port 3 'axe (C) comme indiqué en figure 21.

met {'équilibrage dag gains de 'smplificateur différen-
tinteur 1CO1. Il peut s'effectuer sur le niveau de bruit
relevé au point 7 du circuit comparateur IC0O2,
Rglage:

L'snsemble lectaur-contréisur sous tension

= Raccorder un oscilioscope au point 11 de 1007,

= Régler PO1 pour obtenir le minimum de bruit. -

5 - REGLAGE DE LA BUTEE DU SUPPORT
DE TETE EN PISTE O

Matériel néceszsaire :

- Une disquette BASIC DOS TO7 ou MOS.

~ Un tournevis cruciforme,

V15 DE REGLAGE

VIl - ANOMALIES DE FONCTIONNEMENT
. ET CONTROLES

' LECTEUR DE DISQUETTES

3
/ ‘Mise sous temsion /

_ Y — 3 . *
Aucune LED n'sst sHiumide & motsur-d'entrainement ne tourne pas fas de chargemaent du DOS ]
+ . : . ! . .
A | I ki ;
Probléme au nivesu ‘Signsl MOTOR ON Probléme de lecture | Lons du charge mant, ;
des slimentations ) non gkré du distue tantative o poaition-
: : _ de is e
* e * * -aneg./lecl su- e
. . : - m— r de la piste
Contrdie visusl de la - Vrifior I'lilmlnﬂtion Ramonter, A I'asige du demandée
pleting alimentation : +12v . programme BASIC .
#1 ds 383 connactaurs Sur I piatine lopigue : | ci-dessous, ie signai ) Y
o 1 AEAD DATA surls ) -
Y . - ot circeits IC10, fC11 carte logicue Virifier st dzarf.am
Suyr ia pistine inter- Programme - . fe régiage du wnnps
Virifier sur 1a platine connexion 1¢ POKE ZHETDEE o index .
sliementation : ' -1t circuits IC17, IC1B, 26 POKE &HETD8 1 (voir cl:mpllm conwrdies | |
- fusibie Ic18 39 FOR | = D.7C 190@:NEXT ot réglages E
- tenmion 'alimentation - . 4B GOTO 50 '
- circuits 1PO1, IPO2 ' _ :
Sur cartes logique ot |
iwct, derit, ! ] i
- A6, T15 pour LED .
verts ;
- R66 pour LED rouge ’ : -
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